SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1.0 WSTEP

I.l1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
przygotowawczych - odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych w ramach odbudowy
Nazwa przedsigwzigcia

BUDOWA POMOSTU SPACEROWEGO NA PALACH (DEPTAK POLUDNIOWY)

dziatki geodezyjne nr 198/2 obreb 04, nr | obreb 10, nr 5 obrebl?2, jednostka ewidencyjna Chetmza
w ramach inwesycji:

BUDOWA, PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA INFRASTRUKTURY

TERENOW PRZY JEZIORZE CHELMZYNSKIM

BEDACYCH W GRANICACH ADMINISTRACY]JNYCH MIASTA,

SLUZACE) WYPOCZYNKOWI, TURYSTYCE | REKREAC]I.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

I.2.1.0dtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przez zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

d) geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot.

I.4. Okreslenia podstawowe

I.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2 Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami Inzyniera. W trakcie robot Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za



bezpieczenstwo ruchu drogowego i oséb trzecich w obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania,
urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczjacych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowac stupki betonowe, rury metalowe o dtugosci ok. 0,5 m.
Pale drewniane mieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny miec
srednicg 0,15 - 0,20 m i dtugos¢ 1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane
o diugosci ok. 0,30 m i $rednicy 0,05 - 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ dtugosé
ok. 0.5 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Do otworzenia /wyznaczenia/ trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé odpowiedni sprzet geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
- taSmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdwnych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ustalenia ogdlne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIiK[4-10] i obowiazujacym
Prawem Budowlanym. Zamawiajacy zobowiazany jest wytyczyc i zastabilizowac w terenie punkty gtdwne osi trasy
oraz punkty wysokosciowe /repery robocze/ i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw
wysokosciowych oraz wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania tych punktow w terenie. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z dokumentacja projektowa, SST oraz
zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i
(lub) reperéw roboczych. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréow przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i
punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktéw.Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.VWykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i
punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze

przekracza¢ 500m. Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy



drogowej. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 m. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwiazanych z wykonaniem trasy drogowe;j. Jako
repery robocze mozna wykorzystywa¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O
ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie.Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z
doktadnoscia do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze
powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu
i jego rzednej.

5.3.Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego. OS trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich nie
rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia
do | cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych. Usuniecie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonymi poza granica robot.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest | km trasy drogowe;.

8.0DBIOR ROBOT

Odbidr robot w zakresie potracen za wady trwate zostanie dokonany zgodnie z zasadami podanymi w Instrukgji
DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych wraz ze zmianami z 1992 i 1993r.

Odbidr robdt zwiazanych z  odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnosc za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej.

Cena wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonywanie pomiaréw biezacych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej robot.




